附件1：             

询价响应文件




项目名称：


供应商名称（盖章）：

法定代表人或其授权委托人（签字）：

日期：     年     月     日








一、营业执照及资质







附：供应商营业执照及资质复印件或扫描件，并加盖鲜章
















二、法定代表人身份证明

单位名称：                ；  
地址：                   ；   
姓名：             系                （单位名称）的法定代表人。（职务：             ，电话           ）。           
特此证明。 

附：法定代表人身份证（正反面）复印件或扫描件 

单位名称：XXXX（单位盖章）。
日    期：XXXX。

注意： 法定代表人参加本项目报价的，仅须出具此证明书。


三、法人代表授权书

有限公司：
本授权声明：       （单位名称）XXXX（法定代表人姓名）授权         （被授权人姓名）为我方 “” 项目（招标编号：   /  ）报价活动的合法代表，以我方名义全权处理该项目有关一切事宜。
特此声明。
附：法人代表身份证和授权委托人身份证。

法定代表人签字或者加盖个人名章：XXXX。
授权代表签字：XXXX。
单位名称：XXXX（单位盖章）。
日    期：XXXX。

社保证明
四、询价清单
	序号
	项目
	名称
	规格参数
	单位
	数量
	单价
（万元）
	合计金额
（万元）
	备注

	1
	硬件
	双光无人机机场套装
	1. 无人机机场：
整机重量：≤55kg
外形尺寸：≤长 650 毫米，宽 750 毫米，高 800 毫米
工作环境温度：机场及无人机的设备工作温度范围都至少为-30°C 至 50° C
防护等级：不低于IP54
最大允许降落风速：设备最大允许降落风速不小于6级
最大运行海拔高度：设备最大运行海拔高度不小于4500米
RTK 基站卫星接收频率：设备所含RTK基站可同时接收GPS、GLONASS、BEIDOU、GALILEO四种卫星信号。
RTK 基站定位精准度：水平精度小于等于1 cm+1 ppm（RMS）
垂直精度小于等于2 cm+1 ppm（RMS）
充电时间：从15% 充至 95%小于30分钟
媒体下载速率（机场）：无人机及机场间的最大下载速率不低于20MB/s
空调类型：需要内置压缩机空调
续航时间：备用电池续航不少于4小时
机场标识灯：机场集成标识灯，可以用于夜间返航
网络接入：设备可使用蜂窝模块和SIM卡实现4G及以上的网络接入
风速传感器：需要内置风速传感器
雨量传感器：需要内置雨量传感器
环境温度传感器：需要内置环境温度传感器
水浸传感器：需要内置水浸传感器
舱内温度传感器：需要内置舱内温度传感器
舱内湿度传感器：需要内置舱内湿度传感器
分辨率：设备同时配备内部及外部监控相机，且视频分辨率不低于1080P
视角范围（FOV）：设备同时配备内部及外部监控相机，且视角范围不低于150°
补光灯：设备同时配备内部及外部监控相机，且具备补光能力
应用程序：支持使用手机APP对机场进行部署、调试
平台扩展：平台支持二次开发以及对接现有软件平台
私有化：软件平台支持私有化部署
边缘计算：设备具备边缘计算模块接口
2.无人机：
起飞重量（含电池、普通桨叶和 microSD 卡、无配件）：≤1850 g
最大起飞重量：≥ 2000 g
折叠后尺寸（长×宽×高）：≤380×420×220mm
对角线轴距：≤500 mm
最大信号有效距离（无干扰、无遮挡）：≥25km
最长飞行时间：≥54 分钟
最大可抗风速：≥12m/s
全向感知系统：支持全向双目视觉避障系统，下方具备三维红外传感器，能够在探测到障碍物时在App上进行提醒，并自动减速刹车或绕行
GNSS：支持GPS + BeiDou + Galileo + GLONASS
工作环境温度：工作温度范围覆盖-20°C 至 50°C
防护等级：不低于IP54
GNSS定位悬停精度：垂直≤0.5 m，水平≤0.5 m
RTK定位悬停精度：垂直≤0.1 m，水平≤0.1 m
最大上升速度（配合遥控器）：≥10 m/s
最大下降速度（配合遥控器）：≥8 m/s
最大水平飞行速度（配合遥控器）：≥20m/s
最大上升速度（配合机场）：≥6 m/s
最大下降速度（配合机场）：≥6 m/s
最大水平飞行速度（配合机场）：≥20m/s
最大起飞海拔高度：≥2000 米
RTK：RTK集成在无人机上
相机类型：具有长焦可见光、中长焦可见光、广角可见光和红外热成像相机
广角相机CMOS：1/1.3英寸
广角相机像素：具备广角相机，有效像素不低于4800万
中长焦相机CMOS：具备中长焦相机，相机CMOS不低于1/1.3英寸
中长焦相机像素：像素数不低于4800万
长焦相机CMOS：具备长焦相机，相机CMOS不低于1/1.5英寸
长焦相机像素：像素数不低于4800万
可见光相机变焦倍数：变焦倍数不低于112倍
红外传感器分辨率：≥640*512，超分模式≥1280*1024
红外传感器帧率：30Hz
红外热成像测温方式：支持点测温和区域测温
红外热成像相机变焦倍数：支持28倍数码变焦
变焦方式：支持可见光与红外热成像联动变焦
稳定系统：具备三轴机械增稳云台（俯仰、横滚、平移）
可见光相机视频：可见光相机支持4k30p视频录制
激光测距模块：最远正入射量程1800m
红外补光：支持近红外补光灯
云台俯仰：支持-90°至90°的俯仰范围
3.机载算力模块：
重量：≤130克
尺寸：≤100 毫米×60 毫米×40 毫米（长宽高）
额定功率：≤40 瓦
内存：≥16GB LPDDR5 
存储 ：≥256GB SSD
算力 ：≥100 TOPS
接口：支持无人机上E-Port 接口、USB-C 接口
工作温度：-20℃ 至 50℃
存储温度：-20℃ 至 60℃
防护等级：≥IP54
支持安装在无人机上供电使用：支持安装在无人机上接口进行供电使用
USB PD 供电：可使用支持 PD 协议的电源适配器通过 USB-C 接口供电
无人机接口功能开发：支持搭载无人机，可快速通过接口实现无人机码流获取、负载及飞行控制等功能。
	套
	7
	
	
	每台每年机身损失险、100万第三责任险（共计3年），3年运行维护。

	2
	
	激光甲烷巡检无人机
	裸机重量（含电池）：＜10千克
尺寸:展开尺寸＜1000mm * 800 mm* 500 mm（含脚架）
折叠尺寸＜500 mm*500mm *500 mm（含脚架及云台）
最大载重:≥6 千克
最大起飞重量:≥15 千克
对角线轴距:≤1100 mm
最大上升速度:≥10 米/秒
最大下降速度:≥8 米/秒
最大水平飞行速度（海平面附近无风）:≥25 米/秒
最长飞行时间（带负载无风环境）:≥59 分钟
最大抗风速度:≥12 米/秒
工作环境温度:≥-20°C 至 50°C
防护等级:≥IP54
GNSS:需支持GPS + Galileo + BeiDou + GLONASS
支持RTK定位:飞行器需内置有RTK模块，具备RTK定位能力，支持通过遥控器连接到网络RTK服务或RTK移动站，获取高精度的位置信息。
机身负载接口:≥4个
最大挂载数量:≥7
夜航灯数量:≥2
感知系统:需具备全向双目视觉系统（环视为彩色鱼眼）
水平环扫激光雷达，上激光雷达及下三维红外测距传感器
六向毫米波雷达
电线级避障能力:支持
机臂到位检测:支持机臂到位检测，能够检测机臂套筒是否拧紧到位，如未拧紧能够在遥控器端进行告警提示
飞行器自检功能:具备飞行器自检功能
低电量自动返航:具备低电量自动返航功能
信号丢失自动返航:具备信号丢失自动返航功能
FPV 相机:飞行器机身应具备FPV相机
最大信号有效距离（无干扰、无遮挡）:≥40 公里
图传天线数量:≥10
1.4G频段:支持
图传工作频段和发射功率:902 MHz 至 928 MHz：<30 dBm（FCC），<16 dBm（MIC）
1.430 GHz 至 1.444 GHz：<35 dBm（SRRC）
2.400 GHz 至 2.4835 GHz：<33 dBm（FCC），<20 dBm（CE/SRRC/MIC）
5.150 GHz 至 5.250 GHz：<23 dBm（FCC/CE）
5.725 GHz 至 5.850 GHz：<33 dBm（FCC），<14 dBm（CE），<30 dBm（SRRC）
机载中继:需内置图传中继模块，可为另一台作业机提供中继信号
4G模块:机身支持装载≥2个
ADS-B功能:能够接收民航客机的ADS-B广播信息，并能过地面端软件向用户发出附近民航客机预警信息
双控模式:支持
充电时间：从0% 充至 100%小于50分钟
	套
	1
	
	
	含3年机身损失险，每年100万第三责任险（共计3年），3年运行维护，配备3组电池。

	3
	
	机载激光甲烷遥测仪
	设备支持监测CH4甲烷气体，尺寸≤200x130x180mm（长x宽x高，包含云台），重量≤900g（包含云台），具备三轴增稳（偏航、俯仰、横滚）云台，测量范围100～99,999ppmm，测量频率≥50Hz；
设备防护等级≥IP54（需提供带有CMA或CNAS标识的检测报告）；
设备检测激光安全等级为Class 3R（需提供带有CMA或CNAS标识满足IEC 60825-1标准的检测报告）；
设备支持与无人机快捷对接，无需单独下载第三方APP，即可通过PSDK在飞控端控制设备，并显示实时数据信息，包含甲烷柱浓度、反射光强/信噪比、测距等信息（需提供相关功能截图证明材料）；
设备兼备35mm焦距广角相机和300mm焦距长焦相机，且无人机遥控器支持双画面同步展示，兼顾广域巡检视野与远距高清画面展示；
具备2种智能扫描模式：带状扫描和扇形扫描（需提供相关功能截图证明材料）；
具备检测激光瞄准点定位估测功能，可输出瞄准点激光光斑的地理坐标（经度、纬度）及相对高度信息（需提供相关功能截图证明材料）；
配套平台支持多种可视化数据呈现方式：点云、网格、射线、插值，直观呈现甲烷浓度的空间分布便于溯源分析；
配套平台支持拖动时间轴，折线图、检测点空间位置与视频同步联动，漏点坐标即刻标注，画面同步切换，高浓度点与其对应的实景状态同步展示交叉验证便于溯源分析；
配套平台实时数据支持显示甲烷柱浓度、信噪比SNR、光强、激光器温度数据并以折线图形式呈现（需提供相关功能截图证明材料）；
配套平台历史数据功能模块具备AI热区识别及报告导出功能；
	台
	1
	
	
	含3年设备损失险，3年运行维护

	5
	
	运算服务器
	CPU：单核最高频率大于5GHz，不低于20 核 20 线程；
内存：不低于64GB
独立显卡：RTX 2000 Ada
SSD 存储 1（系统盘）：不低于2T
SSD 存储 2（数据盘 A）：不低于2T
SSD 存储 3（数据盘 B）：不低于2T
无线网卡：802.11be 2x2
PCIE 网卡：1Gb×T4
操作系统：Ubuntu 24.04.2 LTS Desktop
	台
	2
	
	
	

	6
	
	存储服务器
	CPU：频率不低于2GHz，最大睿频不低于3GHz，不低于12 核 24 线程；
内存：不低于32GB；
硬盘：不低于16TB企业级机械硬盘×10（RAID5阵列）；
网卡：千兆双网卡
	台
	1
	
	
	

	7
	
	无人机设备耗材
	双光无人机配套电池及螺旋桨
	套
	84
	
	
	[bookmark: _GoBack]保证3年内正常飞行，更换电池及螺旋桨需招标方和中标方共同确认。更换套数据实结算，超过84套按84套结算。

	8
	软件
	空地一体巡检平台
	GIS管网可视化底座+智能巡检全流程管控模块+管网隐患风险闭环处置模块+无人机管理控制模块+二、三维模型重建模块+边缘端AI识别模型+服务器端AI变化检测模型。
	套
	1
	
	
	含网络使用费，含终身使用权及3年更新。

	9
	服务
	运维车辆费
	保障项目日常运维以及每月例行巡查使用。
	年
	3
	
	
	提供至少1台满足项目使用的车辆

	10
	
	运维人员费
	驻场服务不得低于：1名项目经理、2名无人机飞行员、1名数据分析员，1名设备运维员。（驻场人员需配合考勤）
	年
	3
	
	
	全年365天服务（含节假日值班）。

	11
	
	设备安装运维费
	设备安装运维费用包括但不限于：场地处理，设备安装，需做防雷检测（如有），网络电力通讯，场地租赁费等。
	台
	7
	
	
	含10年场地租赁费

	合计金额
	
	
	税率：服务6%，设备13%




供应商名称（公章）： 
          
  
法定代表人或其委托代理人（签字）：


日 期：


